LT 5753 B

@ LT 5753 B

(19)
12 PATENTO APRASYMAS

(11)  Patento numeris: 5753 (51) Int. Cl. (2011.01): F1I6M 11/00
(21)  Paraidkos numeris: 2009 105
(22)  ParaiSkos padavimo data: 2009 12 24
(41)  Parai8kos paskelbimo data: 2011 06 27
(45)  Patento paskelbimo data: 2011 08 25
(62)  Parai$kos, i§ kurios dokumentas i$skirtas, numeris;: —
(86)  Tarptautinés paraiSkos numeris:
(86)  Tarptautinés parai$kos padavimo data: —
(85)  Nacionalinio PCT lygio procedtros pradZios data: —
(30)  Prioritetas:
(72)  ISradéjas:

Aleksej ZAICEVSKIJ, LT
(73)  Patento savininkas:

Aleksej ZAICEVSKIJ, Kazliskiy g. 13-6, 09204 Vilnius, LT
(74)  Patentinis patikétinis/atstovas:
(54) Pavadinimas:

Videokameros valdymo jrenginys
(57) Referatas:

ISradimas yra susijes su valdomomis mechaninémis platformomis, kurios leidia nukreipti videokamerg

reikiama kryptimi arba stabilizuoti jos padétj. Vibracijoms, susijusioms su servopavaros veikimu, sumazinti,
kiekvienai platformos sukimosi asiai yra numatytos dvi servopavaros, kurios neutralioje padétyje sudaro apkrova
prieSingomis kryptimis.
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ISradimas yra susijes su videokamery stovais, kurie jgalina filmavimo metu keisti
kameros padét] servomechanizmu.

Pastaruoju metu videokamery stovai, jgalinantys keisti kameros veikimo kryptj,
daZnai yra naudojami ne tik krypéiai keisti, bet ir aktyviajam stabilizavimui, kuomet
kamera yra jrengta ant judamojo pagrindo. Kameros jrengimo ant judamojo pagrindo su
stabilizavimo atlikimu servomechanizmais pavyzdys yra pateiktas paraiskoje patentui US
20090207250. Kameros padétis yra kontroliuojama elektroniniy davikliy. Daugelio taip
irengty videokamery modeliy servopavaros turi pakankamai greita reakcija, kad galéty
iSsaugoti vizualy horizonto linijos nejudrumg kadre. Stabilizuodama svyruojanéia kamers,
servopavara turi daZnai keisti sukimosi kryptj. Servomechanizmo veikimo rezultate kamera
patiria nedidelés amplitudés smiigius. Net jei pavyksta pasalinti kadro drebéji img pa51telkus
skaitmeninj v1deomed21agos apdorojima, vaizdo rySkumas vis tiek pablogéja, ypa¢ kai
filmuojama esant nepakankamam ap3vietimui ir didesnei ekspozicijos trukmei.
Nepageidaujamy virpesiy amplitudé yra susijusi su tokiais veiksniais: bendru servopavaros
reduktoriaus laisvumu, bendru atramos jungiy laisvumu, nepakankamu konstrukcijos
standumu, servomechanizmo reakcijos j padéties daviklio signalg vélavimu. Dar vienas
daZnai pasireiSkiantis trikumas — kameros silibavimas, stiprinamas servomechanizmo.
Kadangi videokameros masé yra nemaZa, ji, veikiama inercijos, nesustoja numatytame
taSke. Servomechanizmas graZina kamerg | numatyts padétj, o tai sukelia didéjant]
sitbavima.

Bradimo tikslas — suma¥inti nepageidaujamus videokémerés svyravimus
servopavaros naudojimo atveju. UZdavinys sprendZiamas jrengus po dvi servopavaras
kiekvienai sukimosi aSiai. Besisukant kamerai, servopavéros veikia sinchronidkai, bet
neutralioje padétyje jos sudaro nedidel¢ apkrova priefingomis kryptimis. Tai salygoja
transmisijos laisvumo kompensévimq ir smugiy iSvengima, keidiantis sukimosi krypéiai.
Taip pat yra sumaZinama reakcijos | valdymo signalg vélavimo trukmé.

Fig. 1 yra pateiktas dvigubos servopavaros jrengimo vienoje sukimosi alyje
pavyzdys. Pozicijos: 1 — platformos su videokamera sukimosi aSis (arba viena i§ sukimosi
asiy); 2, 3 — servopavaros.

" Naudojant servopavaras, taikomas standartinése distancinio valdymo s1stemose _]OS

yra modifikuojamios, siekiant utikrinti sukimgsi be nuokrypiy apribojimo. Neutrah
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servopavary padétis yra nustatoma su nedideliu nuokrypiu nuo proporcingo valdymo
signalo neutralios reik§més, bet prie§inga kryptimi. Po tokio derinimo abi servopavaros yra
prijungiamos prie vieno valdymo kanalo. |

Reikiamas servomechanizmy atoveiksmis yra nustatomas bandymy keliu ir
priklauso nuo kameros masés, balansavimo ir sukimosi grei¢io. Ry3ys tarp servopavary ir
platforma su videokamera gali biiti palaikomas per krumpliaratius, dirZus, lynus arba
traukles. Leid¥iama jrengti dvigubos servopavaros mechanizma viename korpuse. Vietoje

videokameros gali biiti valdomi kiti prietaisai, pavyzdZiui, lazerinis modulis.
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Isradimo apibréZtis

1. Videokameros valdymo jrenginys su viena ar daugiau sukimosi aiy,
besiskiriantis tuo, kad jame yra jrengta po du servomechanizmus kiekvienai

sukimosi aSiai, kurie neutralioje padétyje sudaro apkrova prieSingomis kryptimis.

2. Videokameros valdymo jrenginys pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad

servomechanizmai ir kameros platforma yra susietos per krumpliara¢ius.

3. Videokameros valdymo jrenginys pagal 1 punkta,, besiskiriantis tuo, kad

servomechanizmai ir kameros platforma yra susietos per dirZus.

4. Videokameros valdymo jrenginys pagal 1 punkta,, besiskiriantis tuo, kad

servomechanizmai ir kameros platforma yra susietos per lynus.

5. Videokameros valdymo jrenginys pagal 1 punkta,, besiskiriantis tuo, kad

servomechanizmai ir kameros platforma yra susietos per traukles.

6. Videokameros valdymd jrenginys pagal 1 punkta, besiskiriantis tuo, kad

abu servomechanizmai yra jrengti viename korpuse.
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